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Inspecao de linhas de transmissao
com drone asa-fixa eVTOL em
operacoes BVLOS
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Classificacao dos drones

0,3<25kg

Classe 3

25<150 kg Maior que 150 kg

Classe 2

Quanto a Operacao
VLOS EVLOS
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-
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Asa Fixa eVTOL

Asa rotativa Asa rotativa Asa fixa
Rotor unico Multirotor

eVTOL: veiculo elétrico de decolagem e
aterrissagem vertical
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Inspecodes de linhas de transmissao

Veiculo / plataforma Sensor Analise
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Dimensodes: 198 cm x 152 cm x 65 cm
Maximo alcance: 94 km

Velocidade: 90 km/h

MTOL: 25 kg (classe 3)

Carga util: 4,7 kg

Wingcopter 198 LIiDAR
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lange one-way Range [km] Payload [kal
One-way OEW 94 0
One-way 21 kg TOW 86 08
One-way 23 kg TOW 77 28
‘ | One-way MTOW 72 47
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LIiDAR Riegl VUX-120
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Wingcopter: 400 pés / 50 kn -> 200 pts/m
~> <
100° open platform set-up:
RIEGL VUX-120° LIDAR sensor with IMUIGNSS unif (APX-20 UAV),
and nodir RGB camera fully infegrated
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Comparativo de plataformas

Helicéptero tripulado Wingcopter 198 DJI M350
o/ -—_
=

f/’*".//
Alto custo de aquisicao § Médio custo de aquisicdo Baixo custo de aquisicdo
Alto custo de mobilizacao § Baixo custo de mobilizagao (VAN) 4 Médio custo de mobilizacao (4x4)=
Alto custo de operagédo § Baixo custo de operacdao 4 Médio custo de operagio
Lidar de alto desempenhoft Lidar de alto desempenhof} Lidar de baixo desempenho ™
Cameras de alta resolugéo f Camera de alta resolugéo f} Camera de média resolugédo 3
Emissoes (540 Litros/300 km) § Sem emissdes (<12 kWh/300 km)f} Sem emissdes (40 kWh/300 km) =
Risco tripulantes § Sem risco tripulantes Sem risco tripulantes f}
Alta produtividade: +300 km/dia ff Alta produtividade: +300 km/diaft Baixa produtividade: ~8 km/dia §
Operacédo regulamentadaf® Operacdo BVLOS requer certificacdod  Operacdo VLOS regulamentada 3

Poucos players, operagdo complexa § Operacéo simples e remota ff Operacao simples e localca
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Tipos de operagao

Equipe Volante:
- Inspecodes iniciais, j
H SEA [ 1 \ [ s
eventuais e sob - — = ——
demanda STAlvasT ' Sy Oy

- +120 km/dia

Inspecao expedita:

- Integracao com equipes
de manutencéao local
-+300 km / dia

Inspecao continua:

- Integragcao com a
comunidade local

- Mobilizagcao imediata
- Zero emissao
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Gestao de riscos

* Identificacdo de arvores e classificacdao de riscos

VALORES USUAIS
TENSAO Dv e Dm (Metros) * |dentificacdo das ocupacdes irregulares dentro da faixa
GO ALTiSSIMO MEDIO . ificacs P i
Mol ALTO RISCO| =05 Iden'Flflcagao e me,dl.gao de travessias

138 Menor que | ;3 32245 _ * Medicao de catenarias

1,5 Maior que 4,5 . .

Menor que * Verticalidade das estruturas

230 q 2,0 a 3,8 3,8a5,0

2,0 S ~~'[Maior que 5,0 « Monitoramento de crescimento de vegetacdo
500 Menor que 6.0 Maior que g ¢

,0a8,0 8,0a 10,0 .
6,0 10,0 * Monitoramento de mudangas
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Identificacao, medicao
e monitoramento de
erosoes

ISELTE

SEMINARIO DE LINHAS DE
TRANSMISSAO DE ENERGIA

P A P P
% 7

VA

e 12.03m
12.41m
3.02m
14.1°

Modelo Digital de Terreno
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Faixa de servidao - invasoes

DR

. Nuvem de pontos
8 coloridas

Construcodes na
faixa de servidao

Nuvem de pontos
classificadas




Edificacoes, rede de
dlstrlbuu;ao de energla e




Avaliacao de riscos sem
acesso a propriedades na | !EIM.NSAR.OEDEIEN-H[SE

faixa de servidao

TRANSMISSAO DE ENERGIA
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Arvores perigosas - distancia 3D

3 View 1 - Mono Mode 5 22 | [ view 2 - Mono Mode

Span  Wire Distance

5 - High vegetatic v‘

910 M43 699 Show location
910 144 631

910 144 7.00

1011 157 501 osotsy
1011 162 687
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1112 180 644
1112 180 690
1112 180 2.1
112 180 645 Remove
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Arvores perigosas - risco de queda

v

Arvore fora da faixa
comrisco de
queda paraall
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Gémeos digitais de LTs

REALIZAGAO:

Instituto

,e@ ENG SMART LEAD — ABRATE AB’(A] b




ISELTE

SEMINARIO DE LINHAS DE
TRANSMISSAO DE ENERGIA

Programacgao de voos obliquos

N
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Automacao de voos detalhados

VWaypeint23
~

Waypgint1(/NVaypoint2y, i3
Waypoint12 & ‘.,“, aypoin
L Waypoint19

Waygointd
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| Wingcopter como plataforma
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Nosso muito obrigado.
Liessy SYNERJET

* Augustinho Simoes .00
 +552199820-2617
* asimoes@synerjet.com
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